UNITE 1
ROBOT VE ROBOT MIMARISI

1. Bir robotun, kendi kendine (otonom) veya énceden programlanmis girevleri yerine getire-

bilmesi i¢in asagida belirtilen 6zelliklerden hangisine sahip olmas: yeterlidir?
a) Cevresini algilayabilme yeteneginin bulunmas: yeterlidir.

b) Bulunduklar orcamdan bilgi alabilmeleri ve bu bilgileri isleyerek repkide bulunabilmeleri ye-
terlidir,

¢) Islem yapma, islemin sonucunu belideme ve karar verme yetenegi bulunmalidir,
d) Aldiklan IJ[IE[IDT[ guncﬂikh anlamli bir amac icin kullanabilmeleri }rm{:rlidir.

¢) Bir operatrden bagunsiz olarak iglem yapma yeteneklerinin bulunmasi yeterlidir.

2. Robotlar kontrol etmek igin kullanilan farkls sistem ve }rﬁntemler qﬂildﬂkilerdcn hn.ngisini
olusturmaktadir?

a) Robot kontrol teknolojilerini
b) Robot kontrol yéntemlerini
¢) Robot kontrol sistemlerini
d) Robot mimarisini

e) Robot paradigmalarni

3. Uyaran-cevap ikililerinden olugan kurallar iceren robot kontrol yéntemi agafidakilerden
hangisidir?
a) Davramgsal (Behavioral) Kontrol
b) Tepkisel (Reactive) Kontrol
c) Karma (Hibrit) Kontrol
d) Bilincli (Deliberative) Kontrol
e) Olasiliksal Kontrol
4. Agapidakilerden hangisi karma kontrole alternatif olarak sunulan robot kontrol yéntemidir?
a) Davranigsal (Behavioral) Kontrol
b) ’l‘-::pldﬁ*l {Reactive) Kontrol
¢) Karma (Hibrit) Kontrol
d) Bilincli (Deliberative) Kontrol
e) Olasiliksal Kontrol

5. Asapidakilerden hangisi énce ayrintils olarak diigiinen, sonra bu diisiince sonucuna gire ha-
reket eden kontrol yéntemidirt

a) Davramgsal (Behavioral) Kontrol
b) Tepkisel (Reactive) Kontrol

c) Karma (Hibrit) Kontrol

d) Bilingli (Deliberative) Kontrol
e) Olasiliksal Kontrol

6. Diigiinme ve hareket isleminin paralel olarak yiirtitiildiigii kontrol yéntemi agafndakilerden
hangisidir?
a) Davramgsal (Behavioral) Kontrol
b) Tepkisel (Reactive) Kontrol
¢) Karma (Hibrit) Kontrol
d) Bilincli (Deliberative) Kontrol
e) Olasibksal Kontrol

7. Robotun galismakia oldugu ¢evrenin defismedifi sabit durumlar (Grnefin endiistriyel ro-
botlar) i¢in oldukg¢a uygun olan robot mimarisi asagndakilerden hangisidir?

a) Hiyerargik Mimari
) Tepkisel Mimari

¢) Karma Mimari

d) Davranigsal Mimari
e) Olasiliksal Roborik

8. Daha énce karpilagmadi@s ortamlarda etkin bir sekilde calisabilen robotlarin gelistirilmesini
amaglayan robotik alanmi asagndakilerden hangisidir?
a) Hiyerarsik Mimari
b) Tepkisel Mimari
c) Karma Mimari

d) Davramssal Mimari
e} Olasiliksal Robotik

9. Asagndakilerden hangisi robotun gevresiyle ilgili durumlar igin programlanmasina gerek ol-
madigini savanan mimaridir?
a) Hiyerarsik Mimari
k) Tepkisel Mimari
c) Karma Mimari
d) Davramgsal Mimari
e) Olasiliksal Roborik

10. (;qitli robot mimarilerin ortaya l_;ll:masmm nedenini :lgaﬂn:la verilen gﬁriiglerclen hangisi
daha guq;lu olarak :u;lklam:l:udlr?

a) Robot mimarileri robor kontrol yéntemlerindeki farkliliklardan ortaya gikmugtir,

b) Belirli dénemlerde belirli mimarilere sahip robotlarin iiretilmesi sonucu ortaya gikngur.

¢) Robotik anlama (Sense-algilama), planlama (Plan) ve hareket etme (Act-eylem) arasindaki ilig-

d) Robotik :llgda}flcllur taralindan iiretilen biligsel verilerin robotik sistem tarafindan iglenmesin-
deki ve degerlendirilmesindeki farklardan ortaya gikmugor,

e) Robotlarin iglem yapma yetenefi, iglemin sonucunu belirleme yetenei ve karar verme yetenegi
arasindaki farkliliklardan orcaya gilkmuguor.



UNITE 2
ROBOT TURLERI VE EGITSEL AMACLI ROBOTLAR

1. Hangi robot tiiriiniin en 6nemli 6zelligi kollara sahip olmasidir?
a) Egitsel robotlar
b) Servis robotlar
c) Endiistriyel robotlar
d) Savas robotlar
e} Hibrit robotlar

2. Asagida verilen robot tiirlerinden hangisi kullanilan uygulama alanlarina gére yapilan si-

niflamaya girmez?

a) Endiistrivel robotlar
b) Nano robotlar

c) Ev robotlan

d) Tibbi robotlar

e) Servis robotlar

3. Asagida verilen robot tiirlerinden hangisi hareket mekanigine gore yapilan siniflamaya

girmez?

a) Sabir robotlar

b) Tekerlekli robotlar

c) Mobil kiiresel robotlar
d) Uzay robotlan

e) Hibrit robotlar

4. Insanlarin fiili olarak bulunmamas: gereken niikleer, kimyasal felaketler gibi senaryolar-
da, saghik alaninda, askeri casusluk gibi bircok gorevde kullanilmas: 6ngoriilmiis insan
kontroliinde ¢alisan robot tiirii asagidakilerden hangisidir?

a) Telepresence robotlar
b) Endiistriyel robotlar
c) Tibbi robotlar
d) Hibrit robotlar

e) Modiiler robotlar

5. Diizensiz, yumusak, kaygan, karli ya da camurlu olabilen zor zeminlerde hangi robet tiirii
digerlerine gire daha fazla avantaj saglamaktadar?

a) Tekerlekli robotlar
b) Paletli robotlar

c) Ucan robotlar

6. Sabit robotlar, siirekli tekrarlayan gorevlerini pozisyonlarini degistirmeden yapan robot-
lar icin asagidaki ifadelerden hangisi yanligtir?

a) Sabir robotlarin temeli bulunduklan yiizeye sabitlenmistir.

b) Sabir robotlarin kollar hareker halindedir.

¢) Sabit robotlarin robotik sistemi degisik robotik parcalara dagitilmig robot sistemleridir.

d) Silindirik robotlar, kiiresel robotlar, SCARA robotlar, belden robotlar (roborik kollar) ve pa-

ralel sabit robotlar gurubuna girmekeedir.

) Cogu sabit robotlar sanayi ortamlarinda imalar ve montaj sektériinde ¢alismakradur.

7. Hangi tiir egitsel robotlar uygun mediillerin eklenmesi veya cikarilmasiyla farkl is ve is-
lemler icin yeniden yapilandirabilmektedir?

a) Acik kaynakl minyariir siirii robotlar

b) Modiiler egitsel robor kitleri

c¢) Diisiik maliyetli programlanabilir robotik kol setleri

d) Diisitk malivetli minimum ozelliklerde mobil robot tasarim kicleri

e) Acik kaynakl diisitk maliyetli mobil robor platformlar

8. Asagida verilen egitsel robot tiirlerinden hangisi robotun serbestce degistirilebilmesine,
kopyalanabilmesine ve Internet iizerinden paylagilabilmesine olanak vermektedir?

a) Diigitk maliyetli, tam monte edilmis mobil robotlar

b) Acik kaynakli minyariir siirii robotlar

c) Modiiler egitsel robot kitleri

d) Agik kaynakl diisiik maliyecli mobil robot platformlars
e) Blok (LEGO Benzeri) tabanh robot montaj setleri

9. Kavrama, kaldirma, boyama, resim ¢izme veya yazma gibi degisik iglemler i¢in kullanila-
bilir egitsel robot tiirii asagidakilerden hangisidir?
a) Diisitk maliyerli programlanabilir robotik kol sederi
b) Diisitk maliyetli minimum ozelliklerde mobil robot tasarim kitleri
¢) Acik kaynakl diisiik maliyetli mobil robot platformlar
d) Blok (LEGO Benzeri) tabanli robot montaj setleri

e) Modiiler egitsel robor kitleri

10. Ogrencilerin farkli parcalari bir araya getirerek farkli yapida robotlar ortaya gikarabilme-
leri icin hangi tiir egitsel robota ihtiyac: bulunmaktadar?

a) Acik kaynakli minyatiir siirii robotlara
b) Diisiitk maliyetli minimum 6zelliklerde mobil robor tasarim kitlerine

c) Acik kaynakh diisiik maliyetli mobil robot platformlarina
d) Blok (LEGO Benzeri) tabanli robot montaj setlerine
e) Modiiler egitsel robort kitlerine



UNITE 3
EGITSEL ROBOTTA MEKANIK BILESENLER

1. Robotun govdesini, ana yapiy: olusturan diger bilesenleri iistiinde tasiyan govde, iskelet
gibi yapilarin genel adi asagidakilerden hangisidir?
a) Elektromekanik bilesenler
b) Yapisal bilesenler
¢) Montaj bilesenleri

d) Mekanik hareket/eylem bilesenleri
€) Elektronik bilesenler

2. Robotun govdesini olusgturmak iizere kullanilan cesitli tiirde plastik veya metal delikli pla-
kalar veya bicimlendirilerek gerekli baglant delikleri agilmis montaja hazir bilesenlere ne

ad verilir?

a) Iskelet

b) Govde

c) Sase

d) Montaj bileseni

¢) Akriiattr

3. Robotun bir nesneyi tutmasi, kaldirmasy, siiritklemesi sag-sol, yukari-asag (pan/tilt) hare-
keti yapmas icin kullanilan mekanik bilesenlere ne ad verilir?

a) Iskeler

b) Govde

c) Sase

d) Montaj bileseni
e) Akriiatir

4. Robota givdesine gesitli mekanik eklemeler yaparak, robotik platformu istenilen sekilde
olusturmay: veya gelistirmeyi amaclayan bilesenlere ne ad verilir?
a) Robot mekanik parcalan
by Iskeler
c) Govde
d) Sase
e) Montaj bileseni

5. Asagidakilerden hangisi yapisal bilesenlerin gorevlerinden biri degildir?
a) Robort icin ana tasiyic: yapiyi olusturmakor.
b) Gcrﬂktigi zaman cklemcler yapilmasina olanak sa:g]amakun
c) Roborun yeteneklerinin gelistirilmesini, yeni 6zellikler kazanmasim saglamakur,

d) Kullanilacak bilesenlerin montajini kolaylastirmakur.

e) Robot bilegenlerinin kolay ve hizlica adaprasyonunu saglamakor,

6. Robotu meydana getiren bilesenleri gévdeye veya birbirine baglamak icin kullanilan vida,
somun, rondela, yiikseltec, kiiciik delikli levha gibi elemanlara ne ad verilir?

a) Elektromekanik bilesenler

b) Mekanik hareket/eylem bilesenleri
¢) Yapisal bilesenler

d) Montaj bilegenleri

e) Elektronik bilesenler

7. Asagidakilerden hangisi montaj bilesenlerin gorevlerinden biri degildir?
a) Robotu meydana getiren bilesenleri govdeye veya birbirine baglamakur.
b) Robotun mekanik rasarimini kolaylagtirmakur.
¢) Roboru meydana getiren bilesenlerin bir biitiin olusturmalarini saglamakur.
d) Hareker esnasinda robotun zarar gérmesini énlemekrir.

e) Bilesenlerin istenilen sekilde baglanmasini saglayarak daha esnek kullanim olanag: sunmak-
[1r.

8. Diizgiin olmayan yiizeylerde hizlica hareket etmesi icin gelistirilen bir robot i¢in uygun
hareket/eylem bileseni asagidakilerden hangisidir?
a) Tekerlek
b) 1ki ayak
c) Ikiden fazla ayak
d) Palet

e) Kanart

9. Egitsel robotta kullanilan mekanik bilesenler icin asagidaki ifadelerden hangisi yanhstir?
a) Mekanik bilesenleri olmayan robot yapmak imkinsizdir.
b) Mekanik bilesenler robotun bir biitiin olmasini saglar.
c) Mekanik bilesenler saglam robotlar yapmak icin gereklidir.
d) Mekanik bilegenler sayesinde modiiler robotlar gelistirilebilmektedir.
e) Mekanik bilesenler metal, plastik veya agac gibi materyallerden meydana gelebilir.

10. Asagidakilerden hangisi hareket/eylem bilesenlerinden biri degildir?
a) Tekerlekler
b) Ayaklar
c) Paletler
d) Kanatlar
e} Kollar



UNITE 4
EGITSEL ROBOTTA ELEKTROMEKANIK BIiLESENLER

4.6. Degerlendirme Sorulari
1. Her viirlii elektrik ve elektronik bilegenin kablolarla birbirine baglanmasi igin geligtirilmis
kablo baglanti yapilarina ne ad verilir?
a) Buton
b) Anahtar
¢) Konektirler
d) Klemens
e} Duy

2. Asagndakilerden hangisi baglant: bilesenlerinin gorevi degildir?
a) Onceden belirlenmig bir siirecin baglamasin, sonlanmasini veya kontrol edilmesini saglamak
b) Biitiin elekirik ve elekironik sistem ve devrelerde, dcvru}-fi agip k:lpulltm[{
¢) Her tiirdii donanimin kablolarla birbirine baglanmasini saglamak

d} Her tiirii kablonun birbirine bagl:mm:mm EIEI:IIII:IIL

¢) Robotun bilegenlerini birbirine baglamak

3. Kimyasal enerjinin depolanabilmesi ve elektriksel forma diniigtiiriilebilmesi i¢in kullan-
lan kiigiik hacimli temel gii¢ kaynaklari agagidakilerden hangisidir?

a) Fotovoltaik panel
b) Akiimiilatér

c) Batarya

dy Pil

e) Yakur hiicresi

4. Elektrik enerjisini kimyasal enerji olarak depolayip, istenildiginde bunu tekrar elektrik

enerjisi olarak geri veren giiclii enerji kaynaklarina ne ad verilir?
a) Forovoltaik panel

b) Akiimiilatir

c) Bararya

d) Pil

e) Yakar hiicresi

5. Pillerin bir araya gelerek olugturduklar pil gruplarina ne ad verilmektedir?
a) Batarya
b) Foroveoltaik panel
c) Akiimiilatér
d) Pil
e} Yakut hiicresi

6. Yiiksek gii¢ tiiketimi olan robotlarin enerji ihtiyaglarimi kargillamale igin agagndaki sege-
neklerden hangisinin kullanilmas: daha uygundur?

a) Bararya

b) Akiimiilatér

c) Fotovalraik panel
dy Pil

&) Yaku hiicresi

7. Motorun devir hizini azaltarak daha yiiksek tork elde etmeyi gerektiren uygulamalar igin
hangi motor tiirii tercih edilmelidir?

a) Fircali motor
b) Fircasiz motor
c) Servo motor

d) Enkoderli motor

¢) Rediikidrlii motor

8. Asagidakilerden hangisi hareket kontrolii yapilabilen (déniig yénii, mekaniksel konum, hiz
veya ivme E‘ihi paramet relerin kontrol edilebildiﬁi} motor t;e;ididirf

a) Fircasiz motor

b) Step motor

¢) Enkoderli motor
d) Servo motor

e) Redikiordii motor

9., Dénme hareketini istenilcliﬁi kadar agiya bilerel, :n;wal konumu adimlar hilinde deﬁig—
tirebilen, hassas konum ve pozisyon diizenlemeleri yapabilen motor gesidi asagidakilerden
hangisidir?

a) Firgasiz motor
b) Step motor
¢) Enkoderli motor

d) Servo motor

¢) Rediikiérii motor

10. Dénme hiz1 ve dénme sayisini kontrol etmeyi gerektiren u}rgu]nmallr icin hangi tiir mo-
torlar kullanilmalidir?

a) Rediikrorii motor
b) Enkoderli motor
c) Firgasiz motor

d) Firgcali motor

¢) Adun motor





