ROBOT PROGRAMLAMA



Motor Surucu Kartlari ve Gorevleri
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Robot teknolojisinin veya%enel anlamda otomasyon sistemlerinin en 6nemli kisimlarindan birisi
algilamadir. Algilamayi saglayan aygitlara sensor veya algilayici denir. Algilayicilari bir robotik
sistemin duyu organlari olarak de%erlendirebiliriz. Robotlar ve otomasyon sistemleri cevresindeki

sicaklik, basing, hiz, yén, egim ve benzeri deQiskenleri algilayicilari vasitasiyla algilarlar. Bu

algilayicilardan aldigimiz veriler ile robotumuzu istedigimiz Sekilde programlayabiliriz.

Algilayicilar ile algilanan ¢ok farkli tiirde degisken bulunmaktadir. Bu degiskenler su sekilde
Ozetlenebilir:

* Mekanik Degigkenler: Uzunluk, alan, miktar, kutlesel akig, kuvvet, tork (moment), basing, hiz,
ivme, pozisyon, ses dalga boyu ve yogunlugu gibi degiskenlerin dlgtlmesidir.

* Termal Degiskenler: Sicaklik, 1si akisi gibi degiskenlerin 6l¢tlmesidir.

* Elektriksel Deqi kenler: VoIta#, akim, direng, endlktans, kapasitans, dielektrik katsayisi,
polarizasyon, elektrik alani ve tfrekans gibi degiskenlerin él¢culmesidir.

* Manyetik Degigkenler: Alan yogunlugu, aki yoQunlugu, manyetik moment, gegirgenlik gibi
degiskenlerin dlcllmesidir.

* Isima Degigkenleri: Yogunluk, dalga boyu, polarizasyon, faz, yansitma, gdnderme gibi
egiskenlerin él¢ilmesidir.

 Kimyasal Degiskenler: Yogunlagma, icerik, oksidasyon/redaksiyon, reaksiyon hizi, pH miktari
gibi degiskenlerin délctlmesidir.



Robotik Algilayici Turleri

1. Pasif Algilayicilar: Disaridan hicbir glic kaynaQina @

ihtivac duymadan cevrelerinden aldlklarl fiziksel'va da _ k—:—»)
kimyasal sinyalleri 6lcen algilayicilardir. W T T

Ornek: Buton, anahtarlar, potansiyometre, isi, 1Sik, basing i § %
algilayicilari, mikrofonlar vs. L ’
Resim 5.21: Akim algilayica

Resim 5.4: Cizgi takip algilayic

Resim 5.7: Hareker algilayici /I

2. Aktif Algilayicilar: Sinyalleri kendileri Uretip cevrelerine
enerji %ayarak ve bu sinyallerin diS ortamla eti<iie§im|erini

olcen algilayicilardir. Zayit sinyalleri oldukca hassas

|

bicimde 6l¢ebilirler. Eiziksel va da kimyasal degerleri
Olcebilmek icin disaridan harici bir glic kaynaqQi
Euilanlrlar.

Ornek: Ultrasonik mesafe algilayicilari, kizilétesi
algilayicilar vs.

Algilayicilarin Mikrodenetleyici Kartlara Haberlegsmesi /
Baglanmasi

Analog veya dijital ¢cikig vermesine bagh olarak Arduino

kartinin analog veya dijital cikiglarina baglanmalari B | e e
gerekme tear. Resim 5.25: Carpma algilayics




